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図 1: 直流機速度制御系全体図
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電流を出力と見なして
電圧と電流の伝達関数
を求める
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2 電流の指令値に対する
電流の応答を調べる

図 2: 電流制御部分の取り出し
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図 3: 速度制御部分の取り出し
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図 4: 位置制御系への展開
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図 5: 実システムとの対応
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