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1 ベクトル制御一般
次の文章で、正しいものには○、間違っているものには×を付けよ。

(1) ２相交流では、各相の電流の和は零にならない。これは、アース線に電流が流れるためであ
る。

(2) ３相交流と、それを変換した２相交流では、各相の電力の合計が異なる。

(3) 誘導機の回転座標系 a− b を静止座標系 α− β に直すと、電圧方程式に速度起電力の項が現
れる。

(4) 誘導機における d− q 軸とは、回転子（二次側）の上に乗った座標系である。
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2 ベクトル制御の計算例
誘導機の電圧方程式は、(1)式で表される。
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また、トルクは (2)式で表される。
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ここで、無負荷試験を想定し、ωr = ω1, T = 0 として電圧・電流の関係を求める。ただし、φ2

が正の一定値となるよう i1d が流れているものとする。
まず、(2)式より、i1q = 0と制御すればよいことが分かる。次に、すべり周波数が ωs = ω1−ωr = 0

となることは、無負荷試験時のすべりが０であることから、明らかである。
このとき、(1)式から v1d, v1q, i1d を求めよ。

v1d = v1q = i1d =

注）使用可能な文字：R1, R2, L1, L2,M, σ, φ2, ω1

実際に巻線に流れている電流は直流か交流か？
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